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1 Généralités

1.1 Identification du produit

La plaque signalétique apposée sur le module de commande permet une identification précise

grace aux informations suivantes :

Nom de la société :

Type :

ID du produit :

Numéro de série :

Numéro de référence :

Année de construction :

Alimentation secteur :

Puissance absorbée :

Charge théorique :

Plage de température admissible :
Classification selon la norme DIN 18650-1 :

Société d'installation :

Exemple :

Gotthard 3 Mechatronic Solutions AG
Gotthardstrasse 3
CH - 5630 Muri (Argovie)

smartdoor TURN T100
par ex. 0100-01-01-01-17
par ex. 0000-0023

300446

par ex. 2017

par ex. 90-264 V, 47-63 Hz

41 W

30 Nm

-15°C .. +50°C
112|314 5 6|78
112(1]11]1,23]0 2

(Emplacement prévu pour I'autocollant de la société
d’installation)

20
Ouvuop2z
ZZ00~N

av

+
ci o
W w w
wun 0k

PROG

GOTTHARD 3 MECHATRONIC
SOLUTIONS AG
Gotthardstrasse 3

CH - 5630 Muri (AG)
www.gotthard3.ch

smartdoor TURN T100

ID: 0100-01-01-01-17

SN: 00000023  REF: 300446
2017

Einbaufirma:

90-264 VAC] 47-63Hz | 41W [ 30Nm
DIN 18650-1

1211 ]n23]0]

[ 2

Figure 1 : Identification du produit

gotthard &P
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1.2 Apercu du produit

Figure 2 : Apercu des fonctions

1.2.1 Le module de base

La nouvelle norme EN 16005 définit le mode de fonctionnement Basse consommation (LOW
ENERGY) et permet le fonctionnement d’entrainement de porte sans élément de sécurité et sans
risque de blessure. Le systéme smartdoor TURN répond précisément a ces exigences, calcule
automatiquement les parameétres requis de la porte grace a sa fonction d'auto-apprentissage
(Auto Learning) et garantit ainsi une grande facilité de mise en service. Les éléments de sécurité
et I'entretien annuel obligatoire ne sont plus nécessaires.

Figure 3 : Module de base smartdoor TURN T100

6 gotthard &P
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1.2.2 La timonerie

Le systeme smartdoor TURN peut étre doté des mécanismes suivants :

e Mécanisme coulissant

e Mécanisme a ciseaux

Les types de timonerie et leur application sont expliqués au chapitre 3.2 Types de timonerie.

1.2.3 Les éléments de commande

Le systeme smartdoor TURN peut étre commandé a l'aide des éléments suivants :

e Bouton-poussoir radio smartdoor permettant d'ouvrir le systéme smartdoor TURN et de
sélectionner le mode de fonctionnement

e Interrupteur courant permettant d’ouvrir le systéme smartdoor TURN avec le module radio
smartdoor ou de sélectionner le mode de fonctionnement

e APP smartdoor permettant d'ouvrir le systéme smartdoor TURN, de sélectionner le mode de
fonctionnement et de régler les paramétres

e Interrupteur courant permettant d’ouvrir le systéme smartdoor TURN par cable

e Radar permettant d'ouvrir le systéme smartdoor TURN par cable

Chaque interrupteur peut étre configuré séparément comme contact a ouverture intérieur (OKI)

ou extérieur (OKA).

Figure 4 : Exemples d’éléments de commande

1.2.4 Les éléments de sécurité

Pour le raccordement d'éléments de sécurité, le systeme smartdoor TURN est équipé de série

d'un bloc de connexion adapté a tous les éléments de sécurité courant.

Le systéme smartdoor TURN peut étre sécurisé a I'aide des éléments de sécurité suivants :

e Détecteur de présence permettant de protéger la plage de pivotement de la porte dans le
sens d'ouverture (SI0)

e Détecteur de présence permettant de protéger la plage de pivotement de la porte dans le
sens de fermeture (SIS)

e Tous les ouvre-portes électriques courant (LOCK, NC et NO)

e Interrupteur a clé permettant de sélectionner le mode jour ou le mode nuit

e Bouton d'arrét d'urgence permettant d'arréter instantanément le mécanisme d'entrainement
de porte, avant qu'il ne se retrouve en position définie au préalable (ouverture ou fermeture

d'URGENCE).

Figure 5 : Exemples d’éléments de sécurité

1.2.5 Le module d’entrainement

En cas de besoin, ce condensé de puissance extrémement compact, d'un poids de 1,7 kg
seulement, fournit un couple de plus de 30 Nm coté sortie tout en restant quasiment silencieux.
Le rendement interne a été optimisé des deux cOtés de maniére a ce qu'une porte motorisée
puisse également étre facilement actionnée a la main (méme hors tension). Le systéme de
capteurs intégré dans le réducteur permet au systéme de commande de réagir rapidement et de
maniére optimale aux influences extérieures. (Détection d’obstacles, pression du vent, etc.)

gotthard &P 7

mechatronic solutions



TURN
smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation [smal'tllﬂm'

Figure 6 : Module d’entrainement

Un couple de redressement mécanique est généré en interne dans la plage +/- 15° de sorte a
pouvoir maintenir la porte fermée sans force motrice. A |'état hors tension, la porte réagit
comme un tiroir a fermeture automatique.

Le couple de fermeture est symétrique dans les deux sens de rotation. Il est donc également
possible une porte battante est également maintenue en position centrale par un dispositif
mécanique, méme lorsqu'elle est hors tension.

1.2.6 Le module de commande

Le module de commande comprend la commande, les bornes de raccordement et le bloc
d'alimentation.

Figure 7 : Module de commande

Au cours du processus d'apprentissage (Auto Learning), le module de commande détecte
automatiquement le sens de rotation correct et la courbe de fermeture, puis il les enregistre
avec les valeurs standard et limites relatives au systéme.

Avant chaque ouverture de porte, le module de commande détecte et teste toutes les
possibilités de raccordement et toute la cinématique (systémes de leviers, masse du vantail de
porte, positions finales, etc.)

1.2.7 Le module de réception

Le systeme smartdoor TURN est équipé d'un module de réception permettant de sélectionner le
mode de fonctionnement. Il est ainsi possible de passer rapidement d'un mode automatique a
une position d'ouverture permanente - et inversement. Par ailleurs, tout défaut détecté peut
étre acquitté manuellement et le temps d'arrét en position ouverte peut étre configuré.

|

Figure 8 : Module de réception

8 gotthard &P
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D'autres modes de fonctionnement peuvent également étre activés a I'aide de I'app mobile le
cas échéant.

Le module de réception assure la communication avec les modules radio smartdoor et I'app
mobile.

1.2.8 L'app mobile

Le systéme smartdoor TURN peut étre commandé et réglé a partir de I'app mobile.
Vous trouverez une description détaillée de I'app mobile dans le chapitre 7.5 App mobile.

" Tlrca. 20" 8ffinen, sa dass die
Zylinderschrabe zuganglich Ist.
o und mit Keilen beldseitig fisteren.

=

A

Offenhaltezeit

Schliesszeit

Schliesskraft

Bluetooth Zutritt

Figre 9 : App mbile
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2 Sécurité

2.1 Symboles et présentation des avertissements

Dans ce manuel d'utilisation, différents symboles sont utilisés pour simplifier la compréhension :

[I] REMARQUE

Conseils et informations utiles pour un fonctionnement correct et efficace.

A0\

/

/] . = PRUDENCE
Oy

-

Remarque importante en cas d'endommagement du matériel ou de
dysfonctionnement.

A ATTENTION

Remarque importante en cas d'endommagement du matériel ou de
dysfonctionnement.

2.2 Etat actuel de la technique et normes appliquées

Le systéme a été congu, construit et fabriqué conformément a I'état actuel de la technique et
aux régles de sécurité en vigueur, dans le respect des normes suivantes :

e Directive Machines 2006/42/CE

e Appareils électrodomestiques et analogues - Sécurité EN 60335-1

e Régles particuliéres pour les motorisations de portails, portes et fenétres EN 60335-2-103
(le cas échéant)

e Sécurité d'utilisation — Exigences et méthodes d'essai — Portes motorisées pour piétons EN
16005.

e Parties des systémes de commande relatives a la sécurité EN ISO 13849
13849-1:2016 (principes généraux de conception), catégorie 2 PL c
13849-2:2016 (validation)

e Compatibilité électromagnétique (CEM) EN61000
Partie 6-2 : Normes génériques - Immunité pour les environnements industriels
Partie 6-3 : Normes génériques - Norme sur I'émission pour les environnements résidentiels,
commerciaux et de l'industrie légére

10 gotthard &P
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REMARQUE

1]

Les machines incompléetes au sens de la directive Machines 2006/42/CE ne sont
destinées qu'a étre intégrées a d'autres machines ou a d'autres machines ou

installations incomplétes ou a étre assemblées avec celles-ci pour former ensemble

une machine au sens de la directive précitée.

ATTENTION

La mise en service de ce produit est interdite tant qu'il n'a pas été établi que la

machine / l'installation dans laquelle il a été incorporé est conforme aux dispositions

de la directive CE précitée.

Toute modification du produit sans accord préalable du fabricant annule la validité de

la présente déclaration.

REMARQUE

3]

Dés la phase de planification, l'installateur et I'exploitant doivent procéder ensemble
a une évaluation individuelle des risques.

Systémes de codage pour portes automatiques (selon §4 DIN 18650-1)

1 - Entrainement de porte battante

2 — Entrainement de porte coulissante

3 - Entrainement de porte pivotante coulissante
4 - Entrainement de porte accordéon

5 — Entrainement de porte carrousel

Type d’entrainement

1 - 200 000 Cycles d’essai
2 - 500 000 Cycles d’essai
3 -1 000 000 Cycles d’essai

Durabilité de
|'entrainement

1 - Porte battante

2 - Porte coulissante

3 - Porte pivotante coulissante
4 - Porte accordéon

5 - Porte carrousel

Méthode de construction
du vantail

1 - Ne convient pas
2 — Convient comme porte pare-fumée
3 - Convient comme porte coupe-feu

Aptitude comme porte
coupe-feu

1 - Limitation de la force

2 - Raccordement pour systémes de sécurité
externes

3 - Bas niveau d'énergie

Dispositifs de sécurité sur
le mécanisme

0 - Aucune

1 - Dans voies de fuite avec accessoires de pivotement

2 - Dans voies de fuite sans accessoires de pivotement

3 - Portes coupe-feu a fermeture automatique avec
accessoire de pivotement

Exigences particulieres a
remplir par mécanisme

gotthard &P
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0 - Aucune Sécurité sur le vantail de 7

1 - Distances de sécurité suffisamment dimensionnées porte

2 — Protection contre pincement, cisaillement,
coincement

3 - Accessoire de pivotement incorporé

4 - Capteur de présence

1 - Pas de spécification Température ambiante 8
2 - de -15°C a +50°C

3 - de -15°C a +75°C

4 - Selon spécifications du fabricant

Tableau 1 : Systéemes de codage pour portes automatiques

Les positions 1, 2, 5, 6, 8 se rapportent a I'entrainement.
Les positions 3,4,7 se rapportent aux systemes de portes complets

2.3 Responsabilité du fait du produit

Le systéme est exclusivement congu pour un usage normal dans des locaux secs. Il est
également possible de le monter a I'extérieur, a condition que le client soit en mesure d'assurer
I'étanchéité nécessaire.

Toute autre utilisation ou utilisation sortant de ce cadre est considérée comme une utilisation
non conforme. Le fabricant ne peut étre tenu responsable des dommages pouvant en résulter ;
seul I'exploitant en assume les risques.

L'utilisation conforme inclut également le respect des conditions d'utilisation spécifiées par le
fabricant, ainsi que les opérations réguliéres d'entretien, de maintenance et de réparation.

Le fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages résultant d'interventions ou de
modifications effectuées sur la porte automatique qui ne sont pas réalisées par des techniciens
de service agréés,

Seul un personnel suffisamment formé et qualifié et disposant de I'autorisation correspondante
est habilité a exécuter les opérations de montage, de mise en service, de controle, de
maintenance et de réparation de l'installation. Pour ce faire, la liste de contr6le de mise en
service (voir chapitre 11.8 Liste de contrdle de mise en service) et la liste de controle de
maintenance (voir chapitre 11.9 Liste de controle de maintenance) jointes en annexe peuvent se
révéler utiles.

E[ﬂ REMARQUE

La responsabilité du fonctionnement des systémes de portes automatiques - y
compris la maintenance réguliere et les controles de sécurité - incombe a
I'exploitant.

Pour ce faire, la liste de contréle de I'exploitant jointe en annexe (voir chapitre
11.10 Liste de contrdle de I’exploitant) peut se révéler utile.

2.4 Agréments

Le systéme smartdoor TURN T100 devrait obtenir les homologations requises de I'organisme
TUV a I'été 2019.

12 gotthard &P
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3 Description du produit

3.1 Terminologie

Terme

Explication

Coté paumelles

Coté de la porte sur lequel se trouvent les paumelles auxquelles est
suspendu le vantail de porte. En régle générale, coté dans le sens
d'ouverture de la porte.

Coté opposé aux
paumelles

Le coté de la porte opposé au coté paumelles. En régle générale,
coté dans le sens de fermeture de la porte.

Contacteur

Bouton-poussoir, interrupteur ou détecteur de mouvement pour la
commande de I'entrainement de porte. Fonction de commande en
mode « automatique » et, en partie, dans d'autres modes de
fonctionnement.

Contact a ouverture
intérieur
(OKI)

Bouton-poussoir permettant d'ouvrir la porte, monté sur le coté
intérieur de la porte. La fonction de commande n'est activée que
dans les modes de fonctionnement « Automatique » et « Nuit » ; elle
permet d’ouvrir automatiquement la porte en appuyant sur le
bouton-poussoir.

Contact a ouverture
extérieur

Bouton-poussoir permettant d'ouvrir la porte, monté sur le coté
extérieur de la porte. La fonction de commande n'est activée que

(OKA) dans le mode de fonctionnement « Automatique » ; elle permet
d’ouvrir automatiquement la porte en appuyant sur le bouton-
poussoir.

Push&Go Si elle est poussée manuellement hors de la position de fermeture en

mode « automatique », la porte s'ouvre automatiquement. Il est
possible de régler la sensibilité.

Capteur de sécurité
Ouverture
(SIO)

Détecteur de présence (par ex. capteur photoélectrique a infrarouge
actif ou scanner) permettant de protéger la plage de pivotement de
la porte dans le sens d'ouverture. En régle générale, le capteur est
monté sur le vantail de porte c6té paumelles et déclenche une
impulsion ARRET.

Capteur de sécurité
Fermeture
(SIS)

Détecteur de présence (par ex. capteur photoélectrique a infrarouge
actif ou scanner) permettant de protéger la plage de pivotement de
la porte dans le sens de fermeture. En régle générale, le capteur est
monté sur le vantail de porte coté opposé aux paumelles et
déclenche une impulsion REOUVERTURE.

Bouton d'arrét
d'urgence
(NOT)

Bouton d'arrét d'urgence autobloquant permettant d'arréter
immédiatement I'entrainement de porte en cas de danger.
L'entrainement de porte reste dans sa position actuelle (par défaut)
et peut ensuite se déplacer une fois dans une position définie au
préalable (ouverture ou fermeture d'URGENCE).

Une fois le bouton d'arrét d'urgence déverrouillé, la situation
d'URGENCE est terminée.

Ouvre-porte

Ouvre-porte électrique a courant de travail et de repos (NC / NO), en

électrique version a courant alternatif ou courant continu.

(LOCK) La commande détecte automatiquement la temporisation de I'ouvre-
porte.

Dispositif de Contact intégré dans le loquet de porte, qui est actionné par le

confirmation du
verrouillage

boulon de verrouillage de la serrure de porte en cas de fermeture
mécanique. Il signale a la commande que la porte est verrouillée

gotthard &P
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mécaniquement et qu’elle ne peut donc pas étre ouverte par
I'entrainement de porte.

Interrupteur a clé Tous les interrupteurs a clé disponibles sur le marché peuvent étre
(KEY) utilisés comme KEY.

L'interrupteur a clé permet d'ouvrir la porte en toute sécurité a
I'intérieur et a I'extérieur. Il existe cependant de nombreuses autres
fonctions pouvant étre déclenchées par le biais de l'interrupteur a

clé.
Systéme de sas Deux portes successives (chacune dotée de son propre entrainement
(SLS) de porte), qui sont reliées et qui permettent de n'ouvrir qu'une seule
porte a la fois.
Séquence Porte avec deux vantaux, chacun doté d'un entrainement de porte. Il
de fermeture est possible d'ouvrir et de fermer les deux vantaux de porte de
(SFR) maniere coordonnée.

Tableau 2 : Terminologie

14 gotthard &P
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3.2 Types de timonerie

Mécanisme coulissant

Mécanisme a ciseaux

Montage sur linteau

lles

7

é opposé aux paume

7

Cot

3D :

3D :

Face frontale :

Face frontale :

Fermeture (profondeur de linteau O -
80 mm) :

P

ll— l: =5

Fermeture (profondeur de linteau 0 -
200 mm) :

1%

K‘
/'
T

Ouverture (profondeur de linteau 0 - 80
mm) :

Angle d’ouverture max. 100°

Ouverture (profondeur de linteau O -
200 mm) :

\\\ Angle d'ouverture max. 110°
\\.

A

\ Angle d’ouverture max.
W1100

AN

=y |

| I—
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Mécanisme coulissant Mécanisme a ciseaux

3D : 3D : Montage impossible

Face frontale :

L1 .

Fermeture (profondeur de linteau 0 - o
mm) :

i

Montage sur linteau
Coté paumelles

Ouverture (profondeur de linteau 0 - oo
mm) :

[ Angle d’ouverture max. 110°
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Mécanisme coulissant

Mécanisme a ciseaux

3D : Montage déconseillé

3D : Montage impossible

Fermeture (profondeur de linteau 0 - o
mm) :

7 71_ =

()]

9
= ]
s £
- 3
H] ©
S Q
- X
3 3
) ©
()] )
o ]
g8
c o
o °
= 0

wd

S

Angle d’ouverture max. 80°
3D : 3D :

— Face frontale : Face frontale :
£ | w
c )
(] — ;
15
s | E |
@ ©
o | & |
g | 3
£ 8
o o
=

Fermeture (profondeur de linteau 0 -

Ouverture (profondeur de linteau 0 - oo
mm) :

210

Ouverture (profondeur de linteau 0 - o
mm) :

-
1

E
i
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Tableau 3 : Types de timonerie (DIN a gauche)

3.3 Variantes de dispositif de verrouillage

Il existe trois variantes de dispositif de verrouillage :

1 Poignée de porte avec loquet (avec et sans serrure)

2 Poignée de porte avec loquet verrouillé (avec et sans serrure)
3 Poignée de porte avec loquet et ouvre-porte électrique

3.3.1 Poignée de porte avec loquet (avec et sans serrure)

Variantes de dispositif de verrouillage :
Il s'agit d'une porte normale dotée d'une poignée de porte et éventuellement d'une serrure.

Ouverture :

La poignée de porte doit étre actionnée par une seule personne ; déclenchement a distance
impossible. Lorsque la poignée de porte est actionnée, un Push&Go est détecté de l'intérieur et
de l'extérieur et la porte s’ouvre.

Fermeture :
L'entrainement de porte permet de fermer complétement la porte et d'enclencher le loquet.

Verrouillage :
Une serrure verrouille la porte mécaniquement ; ouverture de la porte impossible.

Pour un déclenchement a distance, il est possible d'utiliser la gache (voir chapitre 3.3.2
Poignée de porte avec loquet verrouillé (avec et sans serrure)) ou un ouvre-porte électrique
(voir chapitre 3.3.3 Poignée de porte avec loquet et ouvre-porte électrique).

3.3.2 Poignée de porte avec loquet verrouillé (avec et sans serrure)

Variantes de dispositif de verrouillage :
Dans cette variante, le loquet est verrouillé mécaniquement au moyen de la gache et la fonction
brevetée de verrouillage assure la fermeture de la porte.

Ouverture :
Tous les déclenchements a distance (OKI, OKA, KEY) et le Push&Go sont possibles.

Fermeture :

L'entrainement de porte permet de fermer complétement la porte. La fonction brevetée de
verrouillage fournit la force de maintien qui peut étre réglée a l'aide de la fonction Auto Learning
(voir chapitre 4.3
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Mise en service via la fonction Auto Learning).

Verrouillage :
Une serrure verrouille la porte mécaniquement. L'entrainement de porte détecte une porte
verrouillée apres trois tentatives d'ouverture infructueuses.

3.3.3 Poignée de porte avec loquet et ouvre-porte électrique

Variantes de dispositif de verrouillage :
Dans cette variante, I'ouvre-porte électrique assure la fermeture de la porte.

Ouverture :
Tous les déclenchements a distance (OKI, OKA, KEY) et le Push&Go sont possibles.

Fermeture :

L'entrainement de porte permet de fermer complétement la porte, d'enclencher le loquet et de
verrouiller la porte avec |'ouvre-porte électrique.

En cas de non-verrouillage par I'ouvre-porte électrique, jusqu'a trois tentatives sont effectuées
pour verrouiller correctement la porte. La porte reste alors déverrouillée en position fermée.

Verrouillage :

L'ouvre-porte électrique verrouille la porte mécaniquement.

L'entrainement de porte détecte une porte verrouillée aprés trois tentatives d'ouverture
infructueuses. Il désactive également toutes les commandes de déclenchement et tous les
éléments de sécurité jusqu'a ce que la porte se déplace a nouveau pour la premiére fois.

gotthard &P 19
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4 Montage

Ce manuel d'utilisation ainsi que le gabarit de percage font office de marche a suivre pour le
montage. Vous trouverez également ces documents dans I'app mobile :

Montage mécanique

Raccordement électrique

Cablage des raccordements des signaux

Réglage de précharge pour moment de fermeture

Mode de réglage et de configuration (fonction Auto Learning)

4.1 Installation mécanique

L'installation mécanique s'effectue a partir du gabarit de percage (voir Figure 10 : Gabarit de
percage, exemple de montage sur linteau coté opposé aux paumelles DIN a gauche). Le gabarit
de pergage est disposé verticalement sur la paumelle et horizontalement sur le bord du linteau
de porte. Les percages pour la plaque de montage, la glissiére et le mécanisme a ciseaux sont
ainsi indiqués.

Peu importe que la plaque de montage soit montée comme indiqué sur le gabarit de percage ou
gu'elle soit montée avec une rotation de 180°. Il convient d’indiquer les trous de pergage en cas
de rotation de la plaque de montage.

La distance sélectionnée entre I'entrainement de porte et la position de la glissiére ou du pied du
mécanisme a ciseaux correspond a I’épaisseur de la rondelle : zone rouge = 7 mm ; zone bleue
= 15Imm ; zone orange = 30 mm.

flir Gleitschiene und Scherengesténge

= E;martdﬁi?F Bohrlehre Sturzmontage Gegenband links Mst.1:1
i

i Position 6 x Senkschraube
: Ansch[luss Unterputz Tiroffner Abtriebswelle  Montageplatte InRd @4.5 x 40 |
| 1
1 I 22
Tl Tirsturzbereich Rasterscheibe 7 mm ' - 1L
3 : T |
% “ —Tursturzbereich Rasterscheibe 15 mm + _%.
Tursturzbereich Rasterscheibe
’ Bl - 200

~
w
£ ; m‘%‘ {
‘ \_._J -:I 4 50 |
} |
] i | 9 L
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, ; 5| — |
| ‘ —F—
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Figure 10 : Gabarit de percage, exemple de montage sur linteau coté opposé aux paumelles DIN
a gauche
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4.1.1 Plaque de montage

Les percages de la plague de montage sont identiques a ceux d'une plague de montage d'un
ferme-porte courant. Un ferme-porte mécanique peut donc étre remplacé par le systeme
smartdoor TURN en toute facilité.

Figure 11 : Plaque de montage compatible

4.1.2 Montage de la timonerie

Il est possible de raccorder la timonerie a I'entrainement de porte au moyen de la rondelle. Des
rondelles de différentes épaisseurs sont disponibles de sorte que la distance entre
I'entrainement de porte et la glissiére ou le pied de la timonerie puisse étre adaptée aux
conditions.

REMARQUE

La rotation de 180° de la plaque de montage permet d'augmenter de 8 mm
la distance entre I'entrainement de porte et le bord de la porte.

[[ﬂ REMARQUE

La rondelle est montée sur I'entrainement de porte avec un assemblage a serrage
pressé sans jeu. Lors du montage, la rondelle doit étre serrée avec une clé pour vis a
six pans creux et la vis fournie.

ATTENTION

La rondelle ne peut pas étre enfoncée dans I'assemblage a serrage pressé a l'aide
d’'un marteau ; les coups endommagent I’‘entrainement.

4.1.3 Démontage de la timonerie

Pour le démontage de la timonerie, il faut d'abord retirer la vis M8. Le filetage intérieur M10 de
la rondelle est ainsi rendu accessible. La rondelle peut étre retirée de I'assemblage a serrage
pressé avec la vis M10 fournie.
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4.2 Installation électrique

Le dévissage et le retrait du couvercle de protection (voir Figure 12 : Dévissage du couvercle de
protection) donne accés aux bornes a vis et aux conducteurs de terre pour la tension secteur.

4.2.1 Version AC
Les deux conducteurs électriques L et N doivent étre raccordés aux bornes a vis marquées a cet
effet.

Le conducteur de terre coté réseau est raccordé au cable de mise a la terre sur le boitier par
I'intermédiaire d’une piéce de jonction.

4.2.2 Version DC

Les deux conducteurs +24V et GND doivent étre raccordés aux bornes a vis marquées a cet
effet (+ et -).

Le conducteur de terre coté réseau est raccordé au cable de mise a la terre sur le boitier par
I'intermédiaire d’une piéce de jonction.

[[:ﬂ REMARQUE

Seules des personnes autorisées sont habilitées a raccorder I'entrainement de porte
électriguement.

‘l—uun o
| || ;‘

1 =
Figure 12 : Dévissage du couvercle de Figure 13 : Bornes a vis, tension secteur
protection
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4.3 Mise en service via la fonction Auto Learning

La fonction Auto Learning permet la mise en service de |'entrainement. Tous les paramétres
importants sont automatiquement détectés et la force de maintien est réglée.

La fonction Auto Learning peut étre activée de deux fagons :
- Avec l'app mobile
- Avec le bouton-poussoir Auto Learning sur la commande

B:ﬂ REMARQUE

En mode Auto Learning, I'entrainement apprend a connaitre la porte et leur
environnement. Ce chapitre ou I'app mobile fait office de marche a suivre pour
I'installateur.

La fonction Auto Learning permet a I'entrainement de procéder a une reconnaissance
automatique :
e Sens de rotation de la porte

e Position ouverte et fermée

e Type de timonerie (mécanisme coulissant ou a ciseaux)

¢ Type de montage (montage sur vantail-montage sur linteau / co6té paumelles - c6té opposé
aux paumelles)

e Inertie du vantail de porte

e Durées d'ouverture et de fermeture maximales admissibles en mode Basse consommation

e Durées d'ouverture et de fermeture maximales en mode Pleine puissance (FullPower)

e Capteurs de sécurité raccordés (SIO, SIS)

e Capacité d’occulter la présence d'un mur, SIO

e Ouvre-porte électrique LOCK (type NC ou NO et temporisation de déverrouillage)

4.3.1 Conditions préalables

e En fonction de la variante du dispositif de verrouillage (voir chapitre 3.3 Variantes de
dispositif de verrouillage), la pince contenir est utilisée et empéche I'enclenchement de la
serrure a loquet de porte.

e Un ouvre-porte électrique doit déja étre raccordé a I'entrainement de porte.

leff

Figure 14 : Pince contenir

ATTENTION

La rotation de l'arbre d’entrainement présente un risque de blessure aux doigts : le
ressort intégré dans I'entrainement de porte génére une force de torsion de l'arbre

d’entrainement de +/- 15° par rapport a la position fermée de la porte. Il en va de
méme a I'état hors tension.
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4.3.2 Version de la fonction Auto Learning (avec touche PROG)
Vous trouverez également I'organigramme en annexe, chapitre 11.7 Fonction Auto Learning.

1 Démonter le couvercle de I'entrainement
Désactiver I'entrainement de porte (Power OFF)

Mettre le vantail de porte en position FERMEE
Activer I'entrainement de porte (Power ON)

2 Dans les 10 secondes pendant que le voyant LED rouge clignote, appuyez sur la touche PROG
pendant 5 secondes pour lancer la fonction Auto Learning (voir Figure 15 : Touche PROG).
L'entrainement acquitte le lancement de la fonction Auto Learning en émettant 2 bips
(courts) ;

L'entrainement acquitte la position FERMEE en émettant 1 bip

3 Mettre le vantail de porte en position ouverte et appuyer brievement sur la touche PROG
L'entrainement acquitte la position OUVERTE en émettant 2 bips

4 En cas de mécanisme a ciseaux : mettre le vantail de porte en position OUVERTE et
appuyer brievement sur la touche PROG i
En cas de mécanisme coulissant : mettre le vantail de porte en position FERMEE et
appuyer brievement sur la touche PROG
L'entrainement acquitte le type de timonerie en émettant 3 bips

5 Mettre le vantail de porte en position fermée et appuyer brievement sur la touche PROG
L'entrainement acquitte le réglage de la position de la porte en émettant 4 bips
(courts, puis en continu toutes les 20 secondes).

Dans le cas ou le réglage de la position de la porte n'a pas pu étre détecté correctement, 10
bips courts sont émis et I'opération doit étre répétée a partir de I'étape 2.

6 Mettre le vantail de porte dans une position au choix (env. 20° d'ouverture) de fagon a ce
que la vis a téte cylindrique soit bien accessible depuis la timonerie et appuyer brievement
sur la touche PROG
L'entrainement passe en mode freinage et maintient le vantail de porte en place
L'entrainement acquitte la position intermédiaire en émettant 1 bip (court, puis en
continu toutes les 20 secondes)

7 Fixer le vantail de porte dans cette position avec la cale fournie et dévisser la vis a téte
cylindrique de la timonerie de sorte que I'arbre d’entrainement puisse tourner librement et
appuyer brievement sur la touche PROG
L'entrainement acquitte la position de la porte fixée avec la vis de la timonerie
dévissée en émettant 2 bips (courts, puis en continu toutes les 20 secondes).
L'entrainement tourne jusqu'a atteindre la position de verrouillage correcte. Ce processus
dure 1 a 2 minutes

8 Visser la vis de la timonerie sur I'arbre d’entrainement et serrer a I'aide d’une clé
dynamométrique (15 Nm)

Retirer la cale et appuyer brievement sur la touche PROG

L'entrainement acquitte le vantail de porte desserré en émettant 3 bips

Dans le cas ou le réglage de la force de ressort n'a pas pu étre détecté correctement, 10
bips courts sont émis et I'opération doit étre répétée a partir de I'étape 6.

9 L'entrainement de porte enclenche alors le cycle d'auto-apprentissage. L'entrainement de
porte émet un bip toutes les secondes et le vantail de porte s’ouvre et se ferme plusieurs fois.
Ce processus dure env. 2 minutes

10 Dans le cas ou la fonction Auto Learning détecte tous les paramétresL le processus s'acheve
avec succes et I'entrainement de porte passe en position FERMEE.

Dans le cas d'une erreur survenant lors de la fonction Auto Learning, 10 bips courts sont
émis, aucun parameétre n'est enregistré et I'opération doit étre répétée a partir de I'étape 1
11 Le couvercle peut étre remonté sur I'entrainement de porte

ATTENTION

Il convient d'utiliser la vis a téte cylindrique fournie avec frein d’écrou (couleur
bleue sur le filetage) et de serrer a I'aide d’une clé dynamométrique (15 Nm) pour
garantir la sécurité du fonctionnement.
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1]

REMARQUE

En cas d'erreur, une séquence de bip rapide retentit pendant 2 secondes. L'étape en
cours peut alors étre répétée.

En mode Power OFF, la fonction Auto Learning peut étre interrompue a tout moment.
Dans le cas ou la fonction Auto Learning n'a pas été exécutée avec succes, les
anciens paramétres restent activés.
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Figure 15 : Touche PROG

4.3.3 Controle de fonctionnement (mise en service Push&Go)

Aprées la fonction Auto Learning, I'entrainement est opérationnel en mode « Automatique ».
L'entrainement détecte tout actionnement de la porte qu’il identifie comme une commande
Push&Go, ouvre la porte jusqu'a atteindre la position ouverte programmeée et la referme une fois
le temps d’arrét en position ouverte écoulé.

Le controle de fonctionnement le plus simple peut étre activé en enclenchant une
commande d'ouverture Push&Go.

4.4 Démarrage apres une coupure de courant

A la suite d'une coupure de courant, I'entrainement de porte se place automatiquement en
position fermée, passe au dernier mode de fonctionnement sélectionné et est a nouveau
opérationnel.

‘ REMARQUE

A la suite d'une coupure de courant, I'entrainement de porte se place
automatiquement en position fermée et passe au dernier mode de fonctionnement
sélectionné. L'entrainement est alors a nouveau opérationnel.

ATTENTION

A la suite d’une coupure de courant, I'entrainement de porte peut mettre
automatiquement la porte en position fermée.
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4.5 Mise en service des éléments de commande

D'autres éléments de commande peuvent désormais étre attribués a |'entrainement. Le systeme

smartdoor TURN peut étre commandé a l'aide des éléments suivants :

e Bouton-poussoir radio smartdoor permettant d'ouvrir le systeme smartdoor TURN et de
sélectionner le mode de fonctionnement

e Interrupteur ou interrupteur a clé courant permettant d’ouvrir le systéme smartdoor TURN
avec le module radio smartdoor ou de sélectionner le mode de fonctionnement

e APP smartdoor permettant d'ouvrir le systeme smartdoor TURN, de sélectionner le mode de
fonctionnement et de régler les parameétres

e Interrupteur ou interrupteur a clé courant permettant d’ouvrir le systéme smartdoor TURN
par cable

e Capteur de déclenchement courant (radar, infrarouge, etc.) permettant d’ouvrir le systeme
smartdoor TURN par cable

Chaque interrupteur peut étre raccordé ou configuré séparément comme contact a ouverture

intérieur (OKI) ou extérieur (OKA).

4.5.1 Eléments de commande radio

Les éléments de commande radio sont connectés a I'entrainement via Bluetooth et peuvent étre
configurés comme OKI, OKA ou KEY a partir de I'app mobile.

4.5.1.1 Ajout d’éléments de commande radio

Le module de réception doit étre mis en mode « Bonding » pour pouvoir ajouter un élément de
commande radio a l'entrainement de porte. Pour ce faire, appuyez brievement sur la touche
BLUETOOTH du module de réception. Le voyant LED se met a clignoter en bleu pour confirmer.

ER R A

Figure 16 : Touche BLUETOOTH

A
2
€

t touche MODE

Le module de réception passe alors en mode scan pendant environ 10 secondes pour rechercher
les appareils Bluetooth. Le premier élément de commande radio qui émet un signal d'ouverture
a ce moment-la est ajouté a I'entrainement en tant que nouvel élément de commande.

Dans le cas ou un nouvel élément de commande est correctement ajouté a l'entrainement et
inclus dans la « liste blanche », cela est confirmé par un bip sonore tandis que I’entrainement
passe au dernier mode de fonctionnement sélectionné et est alors a nouveau opérationnel.

[ 1i]

L'élément de commande est automatiquement configuré comme contact a ouverture
intérieur OKI. Il est possible de régler la fonction de I'élément de commande a l'aide
de I'app mobile.

Dans le cas oU le temps de détection (scan) est écoulé sans qu'un nouvel élément de commande
n'ait été ajouté, cela est confirmé par le voyant rouge qui clignote 5 fois tandis que I'entrainement
passe au dernier mode de fonctionnement sélectionné et est alors a nouveau opérationnel.
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Dans le cas ol un élément de commande radio est ajouté a un autre entrainement, il
convient d'appuyer d'abord sur le bouton RESET situé sur la face arriere de I'élément
de commande.

4.5.1.2 Suppression d'éléments de commande radio

Le fait d'appuyer sur la touche BLUETOOTH (voir Figure 16 : Touche BLUETOOTH et touche MODE)
et de la maintenir enfoncée pendant au moins 5 secondes entraine une séquence de bip indiquant
que tous les éléments de commande ajoutés sont supprimés sur le module de réception.
L’'entrainement ne peut plus étre controlé avec un élément de commande radio. Les différents
éléments de commande doivent a nouveau étre ajoutés (voir chapitre 4.5.1.1 Ajout d’éléments
de commande radio).

4.5.1.3 Mise en service du bouton-poussoir radio smartdoor

Figure 17 : Bouton-poussoir radio smartdoor

La marche a suivre pour ajouter le bouton-poussoir radio smartdoor a I'entrainement de porte
est décrite au chapitre 4.5.1.1 Ajout d’éléments de commande radio.

Test :

Un signal est envoyé a I'entrainement de porte lorsque le bouton-poussoir radio est actionné. Le
voyant LED du module de réception s'allume alors brievement lorsque la commande a été
reconnue.

4.5.1.4 Mise en service du bouton-poussoir avec le module radio smartdoor

Figure 18 :Module radio smartdoor
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Raccordement du module radio smartdoor au bouton-poussoir :

- GND 7 + : VCC (3,3 VDQ)
Ti: mode de fonctionnement — ' rt : LED rouge

T2: commande d’'ouverture gn :LED vert
Rs: Reset bl : LED bleu
B+ : 3,3VDC -: GND

Figure 19 : Raccordements du module radio smartdoor

Bouton-poussoir externe comme ouvre-porte :
T2

/ Bouton-poussoir

B+

Bouton-poussoir externe pour changer de mode de fonctionnement :
T1

/ Bouton-poussoir

B+

La marche a suivre pour ajouter le module radio smartdoor a I'entrainement de porte est décrite
au chapitre 4.5.1.1 Ajout d’éléments de commande radio.

Test :

Un signal est envoyé a I'entrainement de porte lorsque le bouton-poussoir radio est actionné. Le
voyant LED du module de réception s'allume alors brievement lorsque la commande a été
reconnue.
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4.5.2 Eléments de commande cablés

Les éléments de commande cablés sont raccordés a |'entrainement par le biais des contacts
libres de potentiel OKI et OKA de la borne de raccordement.

4.5.2.1 Raccordement pour contacts externes

xi.14/x1.17 —————— | - ———/—/—
/ Contacts externes —l
Module de commande ! /
/ (OKI / OKA) /
X1.13 /X1.16 — _J

Figure 20 : Schéma de raccordement pour contacts externes

4.5.2.2 Bloc de connexion pour OKI et OKA
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Figure 21 : Bornes de raccordement pour éléments de commande (par ex. OKI et OKA)

X1.13 GND Contact a ouverture

X1.14 OKI intérieur Raccordement PFK pour OKI
X1.15 24V

X1.16 GND Contact a ouverture

X1.17 OKA extérieur Raccordement PFK pour OKA
X1.18 24V

Tableau 4 : Bornes de raccordement pour éléments de commande (par ex. OKI et OKA)

4.5.2.3 Mise en service du bouton-poussoir cablé

Selon sa fonction, un bouton-poussoir courant doté d'un contact libre de potentiel peut étre relié
par cable au raccordement OKI ou OKA.

4.5.2.4 Mise en service du radar cablé

Selon sa fonction, un radar courant doté d'un contact libre de potentiel peut étre relié par cable
au raccordement OKI ou OKA. Un radar avec une tension de 24 VDC peut étre raccordé a la
borne X1.15 (24 V) ou X1.18 (24 V).
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4.6 Mise en service des éléments de sécurité

Le systéme smartdoor TURN offre de série une alimentation en énergie résistante aux courts-

circuits pour les accessoires externes avec une tension de 24 VDC et une charge de courant

maximale de 800 mA. Tous les éléments de sécurité courants sont commandés au moyen du

bloc de connexion, a savoir :

e Détecteur de présence permettant de protéger la plage de pivotement de la porte dans le
sens d'ouverture (SIO)

e Détecteur de présence permettant de protéger la plage de pivotement de la porte dans le
sens de fermeture (SIS)

e Tous les ouvre-portes électriques courant (LOCK, NC et NO)

4.6.1.1 Raccordement SIO / SIS

X1.10/ X1.11 , )
Détecteur de présence externe
Module de
commande (SI0 / SIS)
X1.08

Figure 22 : Schéma de raccordement pour détecteur de présence externe

4.6.1.2 Signal d’'essai TST+

X1.09 (TST+ , .
( ) Détecteur de présence externe
Module de i
commande y= ( (TEST)
X1.08

Figure 23 : Schéma de raccordement du signal d’essai d'un détecteur de présence externe

4.6.2 Mise en service du détecteur de présence - SIO et SIS

Tous les détecteurs de présence courants peuvent étre utilisés comme SIO (capteur de sécurité
a l'ouverture) et SIS (capteur de sécurité a la fermeture).

1 Le couvercle est retiré et I'entrainement de porte arrété

2 Le détecteur de présence est raccordé au moyen d’un cadble a deux conducteurs aux bornes
de raccordement SIS et TST ou SIO et TST - directement sur le tableau de commande

3 Un élément de sécurité avec une tension de 24 VDC peut étre raccordé aux bornes X1.08
(GND) et X1.12 (+24 VDC) au moyen d'un autre cdble a deux conducteurs

4  Aprés la mise en marche de I'entrainement de porte, le détecteur de présence est
automatiquement détecté par le systéme (I'entrainement continue de fonctionner en mode
Basse consommation)

5 Le couvercle peut étre remonté

L'app mobile permet de désigner le détecteur de présence avec un nom personnalisé et de le
désactiver a des fins de test.
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Figure 24 : Bornes de raccordement pour détecteur de présence SIO et SIS

X1.08 GND

X1.09 TST+ Détecteur de présence TST+ = signal d’essai +24 VDC
X1.10 SIS (Capteur de sécurité) SIS = sécurité a la fermeture
X1.11 SIO SIO = sécurité a l'ouverture
X1.12 24V Résistance aux courts-circuits

Tableau 5 : Bornes de raccordement pour détecteur de présence SIO et SIS

4.6.3 Mise en service de I'ouvre-porte électrique (LOCK : COM, NC et NO)
Tous les ouvre-portes électriques disponibles sur le marché (NC et NO) peuvent étre utilisés
comme LOCK.

NC correspond a un ouvre-porte électrique a courant de travail et NO a un ouvre-porte
électrique a courant de repos.

1  Le couvercle est retiré et I'entrainement de porte arrété

2 L'ouvre-porte électrique est raccordé au moyen d’un cable a deux conducteurs aux bornes
de raccordement LOCK-NO ou LOCK-NC et GND - directement sur le tableau de commande

3 La tension d'alimentation du ferme-porte électrique est raccordée a la borne de
raccordement LOCK-COM. Si la tension d'alimentation du ferme-porte électrique s'éléve a
24 VDC, l'alimentation peut étre assurée grace a un pont électrique entre 24 V et LOCK-
COM.

4  Le couvercle peut étre remonté

5 La fonction Auto Learning permet au systéme de détecter automatiquement la
temporisation de 'ouvre-porte électrique.

L'app mobile permet de désigner I'ouvre-porte électrique avec un nom personnalisé et d’en
adapter la temporlsatlon
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Figure 25 : Bornes de raccordement pour ouvre-porte électrique LOCK

X1.01 NO LOCK Relais programmable
X1.02 NC

X1.03 COM

X1.04 GND

X1.05 24V

Tableau 6 : Bornes de raccordement pour ouvre-porte électrique LOCK
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5 Fonctions

5.1 Fonction de mise en marche automatique aprés une panne de
secteur

En cas de panne de secteur, la porte reste dans sa position actuelle. La porte est maintenue
fermée a l'aide du couple de fermeture hors tension breveté.

En cas de panne de secteur, le loquet de porte peut étre actionné grace a une force manuelle
max. de 67 N, tandis que la porte peut étre ouverte avec une force manuelle max. de 90 N.

Le comportement de I'entrainement en cas de panne de secteur est décrit au chapitre 4.4.

5.2 Fonction de dépannage automatique

En cas de défaut, la porte reste dans sa position actuelle et émet un bip continu pour le signaler.
L'entrainement passe en position fermée au bout de 10 secondes. Une fois cette position
atteinte, I'entrainement passe au dernier mode de fonctionnement sélectionné, acquitte
automatiquement le défaut et est alors a nouveau opérationnel.

Dans le cas olU un défaut ne peut pas étre éliminé automatiquement par I'entrainement de
porte, il est possible de RESET en appuyant longtemps (10 secondes) sur la touche MODE.

5.3 Fonction du mode Basse consommation (LOW ENERGY)

La nouvelle norme EN 16005 définit le mode de fonctionnement Basse consommation (LOW
ENERGY) et permet le fonctionnement d’entrainement de porte sans élément de sécurité et sans
risque de blessure. Le systéme smartdoor TURN répond précisément a ces exigences, calcule
automatiquement les paramétres requis de la porte grace a sa fonction d'auto-apprentissage
(Auto Learning) et garantit ainsi une grande facilité de mise en service. Les éléments de sécurité
et I’entretien annuel obligatoire ne sont plus nécessaires.

Le mode Basse consommation est la solution optimale pour équiper I'espace intérieur
d'appartements accessibles aux personnes a mobilité réduite, ainsi que les portes légéres, avec
un mécanisme d'entrainement de porte battante.

m:ﬂ REMARQUE

Si aucun capteur de sécurité n'est raccordé, le systéme smartdoor TURN active
automatiquement le mode Basse consommation et déplace la porte battante a une
vitesse réduite conformément aux exigences de sécurité des normes DIN 18650 et
EN 16005.

L'entrainement de porte doit constamment contrdler la vitesse pour que la porte
battante ne dépasse pas I'énergie cinétique maximale de 1,69 J. Cette énergie
cinétique maximale dépend de la masse et de la largeur du vantail de porte. Il en
résulte des temps d'ouverture maximaux, comme indiqué dans le Tableau 10 :
Domaine d'application et temps d’ouverture en mode Basse consommation.
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Tableau 10 : Domaine d'application et temps d’ouverture en mode Basse consommation

Indication du poids de la porte

L'entrainement de porte calcule automatiquement I'inertie de masse du vantail de porte lors de
la fonction Auto Learning. Pour afficher le poids de la porte sur I'app mobile, il faut d'abord
entrer la largeur du vantail de porte.

La largeur réelle du vantail de porte doit étre indiquée dans I'app mobile pour que le
poids de la porte puisse étre calculé et affiché a son tour.

5.6 Fonctions des types de déclenchement

Différentes fonctions peuvent étre attribuées a un type de déclenchement donné. Le Tableau
11 : attribution d’un type de déclenchement a une fonction répertorie, dans une matrice, les
fonctions pouvant étre attribuées a un type de déclenchement.
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Tableau 11 : attribution d’'un type de déclenchement a une fonction

5.6.1 Temps d’arrét en position ouverte
Le temps d’arrét en position ouverte de la porte peut étre réglé ici.

5.6.2 Temporisation VZ
La temporisation d’ouverture de la porte peut étre réglée ici.

5.6.3 Interruption de la temporisation

Cette fonction permet d'interrompre la temporisation et est trés souvent utilisée dans le cas de
serrures dotées d’un dispositif de confirmation.

5.6.4 SIO: Capteur de sécurité Ouverture

Cette fonction ne peut étre attribuée qu’a un détecteur de présence (par ex. capteur
photoélectrique a infrarouge actif ou scanner) et permet de protéger la plage de pivotement de
la porte dans le sens d'ouverture. En regle générale, le capteur est monté sur le vantail de porte
coté paumelles et déclenche une impulsion ARRET.

La porte réagit alors comme si un obstacle était détecté lors de I'ouverture (voir mode de
fonctionnement automatique).

Capacité d’occulter la présence d'un mur

Lors de la fonction Auto Learning, I'entrainement de porte détecte un mur dans la zone >75 %
de I'ouverture de porte et coupe le signal SIO dans la zone de la paroi détectée.

L'app mobile permet de régler la zone d'occultation de la présence d’un mur.

Mode Basse consommation
Avec un détecteur de présence raccordé, I'entrainement de porte continue a fonctionner en
mode Basse consommation.

Mode Pleine puissance

L'entrainement de porte ne passe automatiquement en mode Pleine puissance que lorsqu'un
spécialiste a activé le mode Pleine puissance dans le ServiceTool, a condition que le détecteur de
présence soit raccordé et que son fonctionnement ait été vérifié a 'aide du signal d’essai.
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Le fonctionnement du détecteur de présence SIO est contrdlé avant chaque ouverture.

5.6.5 SIS: Capteur de sécurité Fermeture

Cette fonction ne peut étre attribuée qu’a un détecteur de présence (par ex. capteur
photoélectrique a infrarouge actif ou scanner) et permet de protéger la plage de pivotement de
la porte dans le sens de fermeture. En régle générale, le capteur est monté sur le vantail de
porte coté opposé aux paumelles et déclenche une impulsion REOUVERTURE.

La porte réagit alors comme si un obstacle était détecté lors de la fermeture (voir mode de
fonctionnement automatique).

Mode Basse consommation
Avec un détecteur de présence raccordé, |'entrainement de porte continue a fonctionner en
mode Basse consommation.

Mode Pleine puissance

L'entrailnement de porte ne passe automatiquement en mode Pleine puissance que lorsqu'un
spécialiste a activé le mode Pleine puissance dans le ServiceTool, a condition que le détecteur de
présence soit raccordé et que son fonctionnement ait été vérifié a 'aide du signal d’essai.

Le fonctionnement du détecteur de présence SIS est contrélé avant chaque fermeture.
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6 Modes de fonctionnement

Le systéme smartdoor TURN dispose des modes de fonctionnement suivants :

e Automatique : tous les éléments de commande et de sécurité sont activés

e Ouverture permanente : la porte reste ouverte jusqu'au prochain changement de mode de
fonctionnement

e Erreur systeme : en cas d'erreur systeme, |'entrainement de porte passe a ce mode de
fonctionnement

Il est possible de changer le mode de fonctionnement du systeme smartdoor TURN via le
module de réception, le bouton-poussoir radio smartdoor, le module radio smartdoor ou I'app
mobile. Il est ainsi possible de passer rapidement d'un mode automatique a une position
d’ouverture permanente - et inversement.

Vous trouverez d'autres possibilités de changement de mode de fonctionnement au chapitre
7.4.1 Changement de mode de fonctionnement.

6.1 Mode de fonctionnement automatique

Dans ce mode de fonctionnement, toutes les commandes de déclenchement permettent d'ouvrir
la porte pour un temps d’ouverture défini, de la maintenir ouverte en respectant le temps
d’arrét en position ouverte et de la fermer ensuite pendant le temps de fermeture établi.

Déclencheur pour l'ouverture de la porte (commande de déclenchement)
Push&Go

Bouton-poussoir radio smartdoor (par ex. OKI, OKA ou LOCK)

Module radio smartdoor (par ex. OKI, OKA ou LOCK)

App mobile

Impulsion OUVERTURE via OKI

Impulsion OUVERTURE via OKA

Impulsion OUVERTURE via KEY

Impulsion via NOT

Fonctionnalité
e Fonction Push&Go :
Automatique, avec adaptation de la vitesse
e Basse consommation (standard) :
Automatique, dans le cas ou aucun capteur de sécurité n'est raccordé
¢ Mode Pleine puissance (standard) :
Automatique, dans le cas ol des capteurs de sécurité sont raccordés conformément a la
norme EN 16005 et que le mode Pleine puissance est validé et approuvé par un spécialiste.
Détection automatique des éléments de sécurité et capacité d’occulter la présence d'un mur.
Détection automatique de I'ouvre-porte électrique (type et temps de déverrouillage)
Détection automatique des types de timonerie (mécanisme coulissant ou normal)
Détection automatique de I'énergie cinétique d'un vantail de porte et limitation des temps
d'ouverture et de fermeture conformément a la norme EN 16005
e Détection d'obstacles lors de la fermeture/ouverture — incl. adaptation de la capacité de
résistance au vent et protection contre les actes de vandalisme
e Couple de fermeture hors tension en position fermée

Configuration et commande via I'app mobile

e Quverture

e Sélection du mode de fonctionnement

e Temps d’arrét en position ouverte 1-60 s (pleine puissance) / 1-60 s (basse consommation)

Push&Go ou bourrasque
La porte peut faire la distinction entre une impulsion Push&Go et une bourrasque.
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La porte est dotée d'un comportement Push&Go sensible qui permet aux enfants ou aux
personnes agées d'actionner la porte de la méme maniére. Il est possible de régler la sensibilité
de I'impulsion Push&Go en cing étapes via |'app mobile.

Une pression ou bourrasque de vent statique est détectée et n’entraine pas d'ouverture
intempestive de la porte. Dans la version de verrouillage de la poignée de porte avec loquet
verrouillé, I'entrainement de porte peut, le cas échéant, assurer la position fermée grace au
verrouillage en douceur par alimentation en courant.

Une pression ou bourrasque de vent statique est également détectée lors de la fermeture et
entraine une augmentation progressive automatique de la force de fermeture.

Vitesse d'ouverture réglable

Lors de l'ouverture, la porte réagit a la poussée ou a la traction de I'opérateur ; I'entrainement
de porte remet la commande de la porte a I'opérateur. Dés que |'opérateur interrompt cette
interaction, la porte reprend le controle.

Détection d'obstacles

Il convient de distinguer les obstacles a |'ouverture et a la fermeture.

La détection d'obstacles est plus sensible au niveau des zones de cisaillement et d'écrasement
que dans d’autres positions.

Comportement en cas d'obstacles a I'ouverture

En cas de détection d’obstacle a I'ouverture, la porte reste dans sa position actuelle.

La porte continue de s’ouvrir par le biais d’'une nouvelle commande de déclenchement ou se
ferme une fois le temps d’arrét en position ouverte écoulé.

Comportement en cas d'obstacles a la fermeture

En cas de détection d'obstacle a la fermeture, la porte s’‘ouvre a nouveau instantanément.
Une fois le temps d’arrét en position ouverte prolongé écoulé, la porte se referme.

La prolongation du temps d’arrét en position ouverte en cas d'obstacle a la fermeture et la
prolongation maximale du temps d’arrét en position ouverte peuvent étre réglées dans les
parameétres.

6.2 Mode de fonctionnement « Ouverture permanente »

La porte s'ouvre et reste ouverte jusqu'a ce que le mode de fonctionnement change ou jusqu'a
ce que la porte soit fermée par Push&Go.

Déclencheur pour l'ouverture de la porte (commande de déclenchement) :
e Touche MODE
e Touche BLUETOOTH

Fonctionnalité
e Quverture permanente

6.3 Erreur systéme

En cas d'erreur systéme, aucun mode de fonctionnement n'est activé. Tous les éléments de
commande et de sécurité sont désactivés.

Déclencheur
e Aucun

Fonctionnalité
Aucune fonctionnement automatique
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7 Commande

7.1 Interrupteur principal

Le boitier doit étre retiré pour pouvoir actionner l'interrupteur principal. L'interrupteur principal
se trouve du cOté opposé a la touche de mode de fonctionnement et est facilement accessible
par le haut (voir Figure 29 : Interrupteur principal).
L'interrupteur principal permet de couper la tension secteur et, dés lors, toutes les autres
ten5|ons auxiliaires de I'entrainement de porte.
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Figure 29 : Interrupteur principal

ATTENTION

Un spécialiste ne peut travailler avec I'entrainement de porte ouvert qu'aprés avoir
éteint l'interrupteur principal.

7.2 Temps d’arrét en position ouverte

Il est possible de régler le temps d’arrét en position ouverte avec la touche MODE du module de
réception ou via I'app mobile (voir chapitre 7.5.3 Commande de la porte).

7.2.1 Démarche

1 La touche MODE permet de passer en mode « Ouverture permanente » (voir 7.4.1
Changement de mode de fonctionnement)

2 La porte s'ouvre et reste en position ouverte

3 Appuyer sur la touche MODE pendant 5 secondes jusqu'a entendre un long bip

4  Attendre que le temps d’arrét en position ouverte s'écoule. Un bip retentit toutes les
secondes pour vous aider

5 Appuyer brievement sur la touche MODE une fois le temps d’arrét en position ouverte
écoulé

6 La porte se ferme et la programmation est terminée

7.3 RESET manuel d'un défaut

En cas de défaut, la porte reste dans sa position actuelle et émet un bip continu pour le signaler.
Dans le cas ou un défaut ne peut pas étre éliminé automatiquement par I'entrainement de porte
(voir chapitre 5.2 Fonction de dépannage automatique), un RESET peut étre effectué en
appuyant longtemps (env. 10 secondes) sur la touche MODE.

Si I'erreur persiste, un expert doit étre consulté.

7.3.1 Démarche

Appuyez sur le bouton MODE pendant 10 secondes jusqu'a ce qu'un long bip retentisse, puis
reldchez le bouton MODE. Ceci effectuera un RESET.
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7.4 Modes de fonctionnement

Le systéme smartdoor TURN dispose des modes de fonctionnement suivants :

e Automatique : tous les éléments de commande et de sécurité sont activés

e Ouverture permanente : la porte reste ouverte jusqu'au prochain changement de mode de
fonctionnement

e Erreur systéeme : en cas d'erreur systeme, l'entrainement de porte passe a ce mode de
fonctionnement

7.4.1 Changement de mode de fonctionnement

Il est possible de changer le mode de fonctionnement du systéme smartdoor TURN via la touche
MODE du module de réception, le bouton-poussoir radio smartdoor, le module radio smartdoor
ou I'app mobile. Il est ainsi possible de passer rapidement d'un mode automatique a une
position d'ouverture permanente - et inversement.

Figure 30 : Changement de mode de fonctionnement

D'autres modes de fonctionnement peuvent également étre activés a I'aide de I’'app mobile le
cas échéant. Le changement de mode de fonctionnement a pour effet de faire alterner les
modes de fonctionnement validés dans I'ordre. Le voyant LED s'allume avec le mode de
fonctionnement sélectionné.

Le mode de fonctionnement en cours est toujours indiqué. Le voyant LED s'allume dans la
couleur correspondante au mode de fonctionnement :

e Automatique : vert
e OQOuverture permanente : vert clignotant
e Erreur systeme : rouge clignotant (non sélectionnable)

Si la touche MODE est a nouveau actionnée, le mode de fonctionnement passe a |'état suivant.
Le voyant LED s'allume dans la couleur correspondante. Il est possible d'appuyer sur la touche
MODE jusqu'a ce que le mode de fonctionnement souhaité soit défini.
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7.5 App mobile

L'app mobile permet de commander et de régler les parameétres d'un entrainement de porte
smartdoor.

7.5.1 Symboles
Les symboles suivants sont utilisés dans I'app mobile :

Touche : activée désactivée

Commande : Marche Arrét

Menu :

Connexion

Bluetooth : activee désactivée

Modification : activée désactivée

3

K4
Indication de . uniguement
valeur : m reglable - affichée

Sélection : Sélection WV

Suppression :

Blocage :

Tableau 12 : Symboles de I'app mobile

40 gotthard &P

mechatronic solutions



TURN
[smal'tl'lﬂm' smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

7.5.2 Intégration de I'entrainement de porte dans I'APP

Sur cet écran, |'opérateur de porte peut étre intégré dans I'APP en scannant ou en entrant
manuellement le code QR. Ce n'est qu'aprés une intégration réussie dans I'APP (couplage réussi)
que l'entrainement de porte peut communiquer avec I'APP.

QR Code

284652738953816676

&z xcVvbnm @&

123 @ 0 space Saditeh

Figure 31 : Ecran Intégrer I'entrainement de porte dans I'APP
7.5.3 Commande de la porte

Sur cet écran, tous les entrainements de porte battante smartdoor a proximité sont affichées. II
est possible d'ouvrir la porte a l'aide de la touche « OPEN ».

Si le symbole de porte est sélectionné, un sous-écran contenant les réglages les plus importants
s'affiche.
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Figure 32 : Ecran Commande de la porte

gotthard &P 41

mechatronic solutions



TURN
smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation I:smal'tdﬂm'

7.5.4 Auto Learning

Sur cet écran, la fonction Auto Learning est exécuté.
L'application vous guide pas a pas dans le processus d'auto-apprentissage, le numéro affiché
correspondant a la procédure décrite dans I'annexe (voir chapitre 11.7 Fonction Auto Learning).

" Tlrca. 20" 8ffnen, sa dass die
Zylinderschrabe zuganglich st
o und mit Keilen beldseitig ficieren.

e

Figure 33 : Ecran Auto Learning

7.5.5 Aide
Le manuel d’utilisation est présenté sur cet écran.

= [smartdoor

[smarrdor

Benutzerhandbuch

Drehfliigel Tiirantrieb
smartdoor TURN T100

Figure 34 : Ecran Aide
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8 Entretien

8.1 Entretien / controle par I'exploitant

8.1.1 Mise hors service
La mise hors service est expliquée au chapitre « 7.1 Interrupteur principal ».

8.1.2 Entretien / controles

L'exploitant est tenu d’effectuer un contrdle 1x par mois ou en cas de défaut ou de bruits
anormaux.
Les fonctions suivantes doivent étre contrdlées pour s'assurer de leur bon fonctionnement :
e S'assurer que le mode de fonctionnement automatique est activé.
- Ouvrir avec tous les éléments de commande raccordés
- Dans le cas ou des éléments de sécurité sont raccordés, ceux-ci sont activés lors de
I'ouverture (SIO) ou de la fermeture (SIS) afin que la porte s'arréte.

REMARQUE

[ 11]

Pour ce faire, I'exploitant peut utiliser la liste de contréle jointe en annexe (voir
chapitre 11.10 Liste de contrdle de I'exploitant).

ATTENTION

Si un défaut se produit, I'entrainement de porte doit étre mis hors tension et le
service aprés-vente doit en étre informé immédiatement.

8.2 Maintenance / controle par un personnel qualifié et spécialisé

Dans le cas ou des éléments de sécurité sont raccordés, la maintenance doit étre effectuée
chaque année par un personnel qualifié et spécialisé.

De cette maniére, il est possible de détecter a temps d'éventuels défauts ou dysfonctionnements
et d'en informer |'exploitant.

E@ REMARQUE

La maintenance est effectuée par du personnel qualifié conformément a la liste de
contrGle jointe en annexe — chapitre « 11.9 Liste de contréle de maintenance ».
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9 Dépannage

9.1 Effectuer la réinitialisation

En cas de défaut, la porte reste dans sa position actuelle et émet un bip continu pour le signaler.
Dans le cas ol un défaut ne peut pas étre éliminé automatiquement par I'entrainement de porte
(voir chapitre 5.2 Fonction de dépannage automatique), un RESET peut étre effectué en
appuyant longtemps (env. 10 secondes) sur la touche MODE.

Si I'erreur persiste, un expert doit étre consulté.

9.1.1 Démarche

Appuyez sur le bouton MODE pendant 10 secondes jusqu'a ce qu'un long bip retentisse, puis
reldchez le bouton MODE. Ceci effectuera un RESET.

|

Figure 35 : Appuyez sur le bouton MODE pendant 10 secondes pour effectuer un RESET.
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10 Caractéristiques techniques

Durée de vie

Durée de vie

Caractéristiques mécaniques

Dimensions de I'entrainement, 1 vantail
Force de fermeture (verrouillage)
selon la norme EN 1154

Couple max.

Poids sans timonerie
Bruit

Angle d’ouverture

min. 500 000 cycles, 2 400 cycles/jour

400 x 52 x 72 mm (Lx Hx P)

EN3 (mécanisme coulissant)
EN4 (mécanisme a ciseaux)
30 Nm

2,4 kg

< 30 dB

réglable, max. 115°

Zone de la fonction de verrouillage (hors tension) 5-15°

Amortissement moteur avant la butée finale
Temps d'arrét en position ouverte,

mode Basse consommation

Temps d'arrét en position ouverte,

mode Pleine puissance

Caractéristiques électriques

Entrainement, Basse consommation
Tension de raccordement

Alimentation en énergie des
capteurs/appareils externes

Puissance nominale de la puissance absorbée
Puissance absorbée, stand-by

Type de protection

Conditions ambiantes

Plage de températures
Humidité relative de I'air

Caractéristiques de montage

Largeur de vantail de porte
Poids de la porte

gotthard &P
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5-15°
1-60 secondes

1-60 secondes

Conformément a la norme EN 16005
Version AC : 90-264 VAC, 47-63 Hz
Version DC : 22-28 VDC, 6 A

24 VvDC, 0,8 A
41 W

<1lW

IP20

-15°C a +50°C
< 85%, sans condensation

min. 600 mm
EN3, max. 100 kg (mécanisme coulissant)
EN4, max. 120 kg (mécanisme a ciseaux)
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10.1 Domaine d'application et temps d’ouverture en mode Basse

Largeur du vantail [m]

consommation
120
30s 35s|35s 35s|40s| 40s|45 ﬁ\
3.0s 3.0s| 3.5s | 35s | 40s 4.0s| 40s | 45s \
100 \
30s 3.0s| 3.0s | 35s| 35s | 4.0s m 4.0s | 45s \
= N
2 N N
— 3.0s 3.0s| 3.0s 30s| 35s | 3.5s| 40s | 4.0s8440s 45s \
© | | N
5 o S
[o% 3.0s 30s| 3.0s 30s| 3.0s 35s| 35s | 40s| 4.0s \&Q 4.5 sm
2 | | | i | |
o 30s 3.0s| 3.0s | 30s| 30s| 3.0s| 35s | 35s| 3.5s | 4.0s | 4. | 40s | 45s
® 60 ~
.,_9 30s 3.0s| 3.0s | 3.0s| 30s| 3.0s| 3.0s | 30s| 35s | 35s | 35s | 40s | 4.0s
[0 !
7]
@ 30s | 3.0s| 3.0s | 30s| 30s | 3.0s| 30s | 3.0s| 3.0s | 3.0s| 35s | 35s ] 35s
= 40
3.0s 3.0s| 3.0s| 30s| 3.0s | 3.0s| 3.0s| 3.0s| 3.0s 3.0s| 3.0s| 30s | 3.0s
20
= Application de mécanisme a ciseaux
= Application de glissiére
0 t f i
0.50 0.60 0.70 0.80 0.90 1.00 1.10 1.20 1.30

Tableau 13 : Domaine d'application et temps d’ouverture en mode Basse consommation
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11 Annexe

11.1 Terminologie

JL

Figure 36 : Terminologie, porte battante

B

Légende :

A Aréte de fermeture principale
B Aréte de fermeture secondaire
C Aréte de fermeture opposée

11.2 Bornes de raccordement

X1.01 NO Sortie : NO
X1.02 | NC Sortie : NC
X1.03 | COM Relais programmable Entrée : 0-125 VAC/DC, 1 A
(LOCK)
X1.04 | GND GND V)
X1.05 24\ V_cc 1 : Reésistance aux courts-
circuits
X2.06 | SFR- i Connexion avec SFR- du 2¢ DFA
Séquence de fermeture -
X2.07 SFR+ Connexion avec SFR+ du 2¢ DFA
X3.08 GND GND D
X3.09 | TST+ Sortie : Signal d'essai +24 VDC
X3.10 | SIS Eléments de sécurité Entrée : Sécurité a la fermeture | Priorité 2
X3.11 | SIO Entrée : Sécurité a 'ouverture Priorité 2
X3.12 24V Vcc 2 : I_Das _de résistance aux
courts-circuits
X4.13 GND GND
x4.14 | OKI Contact & ouverture Entrée_: Contact libre de Priorité 4
intérieur potentiel _
X4.15 24V V_cc 3 : Reésistance aux courts-
circuits
X5.16 GND GND
%517 | OKA Contact & ouverture Entrée': Contact libre de Priorité 5
extérieur potentiel _
X5.18 24\ Vcc 4 : Résistance aux courts-
circuits
X6.19 | GND GND D
X6.20 | KEY | Interrupteur a clé Entree : Contact libre de Priorité 3
potentiel
X6.21 | NOT | Bouton d'arrét d'urgence | ENtrée : Contact libre de Priorité 1
potentiel

1 Toutes les GND possedent le méme potentiel

Tableau 14 : Bornes de raccordement
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[smartd

TURN

oor

11.3 Attribution de types de déclenchement et de fonctions

Type de
déclenchement :
a VZ
Signal d’entrée : o < S & o 3 e 2 &
= @) o x z | n n n
Push&Go OK | (OK) | OK - (OK) - - -
Touche Bluetooth smartdoor OK OK | (OK) | OK - OK - - -
Module Bluetooth smartdoor OK OK | (OK) | OK - OK - - -
App smartdoor OK [ OK | (OK) | OK - OK - - -
Interrupteur cablé (OK)| OK | OK | OK - - - - -
Radar OK OK | (OK) - - - - -
Détecteur de présence - - - - - OK | OK -
Dispositif de confirmation du ok | ok | ok ) ) ) ) )
verrouillage
Interrupteur a clé (OK)| OK | OK | OK | (0OK) - - - -
Bouton d'arrét d'urgence - - - OK - (OK) | (OK) -
Smartdoor TURN OK
Tableau 15 : Attribution d’un signal d’entrée a un type de déclenchement
> || vl 9
N | © J 0 Sl 2| E | S
o - cC (0 = = [} (J)
Fonction : od >y o4 X | o Q2 9| 2|2
@&d5|° Zd5S|g- o e 5|5
E32|s. Z1€921%9 4 |o|5|8|a|=|®| 14
953 3|21 = |88 8|15409 |2|E|E|E|g|g|g{”
LRI SlaledelEdst §lelel2|2]2)8]2
Y dw q (@] E = i 7)) q (@) It ﬂ E E E © t o |lo ©
QIEE 2|5 = 3|cd 2189deg @ B 2] E[248
Type de =i515|2101a|315595(84245|5|58|&8|E|2|5/815
déclenchement:|O - d - |S{0n |0 | S |<|-d+-|=0JO0|0O|T|T|<|O0O|L|nia
MODE OK| - | - e R (o] e e e e e e e I e
OKI - |OK|OK|OK| - | - - |OK|OK|OK|OK|OK| - |OK|OK S R N
OKA - |oK|[OK|OK| - | - | - |oK| - | - | - | - |OK| - | - |OK| - | - | - |-|-
KEY - | - - |OK| - | - |OK| - |[OK|OK|OK|OK| - |OK|OK|OK|OK|OK|OK| - | -
NOT -l -qok| - - - -l - -] -] -] - Jok|ok|oK]| - | -
LOCK - |ok|oK|OK| - | - | - Jok| - | - |- -|-1-1-1-|-|-|-1|-1|-
SIO e T T B o1 T e e e e e e A e e R A R N
SIS I T Tt o "q H " N E (R N AN E (N BN AR I (R
SFR e e R T N I S I N S I AN I A I I B (o] q o]

Tableau 16 : attribution d’un type de déclenchement a une fonction
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TURN
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11.4 Modele concepteur - apercu de I'objet

XpSA'M4 2 TA NMML JOOpLEws Jny Jjauejdneg |

~oem=|00TL NY¥NL JOOpLIEWS IN33da2U0)
Z/1 1elg 12lqo,| ap nduady - OOTL NYNL JoopUews hnwamu_._cn:

._.____:._u___mu_

AUUL.UEH,O@
NEML

WG T JUAUAATIIAME (UWE £ ¢ AN — 3100 ap [IEIUEA LN WILIL 3IUEISIp
- 0 =aumBawiay ap aduanbag : IejuEA ns aSejuow ap sea u3
-4 M R | IN3]0WOINE 3INLIS saanY 0O
- meaiun] - neaun WI g\ ! _ o mjﬂ_._puw_.w 342D ZRRUSP B0 B
00T ew Sduy | orvew sEuy | R m sis O Qis 0O ajuasaud ap Jnajde) neaing npaycd O
~E I = B =] Jepey $322e,paund O
m u - W 0 |einw aossnod-uoinog dMsapalded O
wwggxEw 2 m aaiua/ ddo 3100 saua/ ||Bwneyd :suondg :uopjeanddy
neajun .W o
LOFEw Sy [
- x: 7 T
o M _ A Y,
_ iz
- nexun ]
LOTT %ew 3)Buy L m’w
S E
o 2
7 5
WL e WIOZ Xew m ..__-w
e mean B _-w
00T ew 3Buy | LOTTXEW HEuy |3
D | R wwoE O ST O £ [ 2uodapuong O aucipeNId O 4
apauown ap adA) a|lepuoy  Jualuodaduld O ayoneSenia O :uoneingyuo) b
[
s3||awned xne 3soddo 2300 _H— o
mm__m.r_..:m.u_wum.u D y
-
[ apnede aoipe
ayod ap 1ejuep _H_ f Nig NiQ
- - g ] O
nesn —H— |.\
aliod ap Juawauienuy _H_
nelqo [ | e R R )
75
[T a0t :
IUOISSIWIWO)

s s =

12[qo,] @p ndi1ady - 0OTL NYNL J00plewsS 1na3daduo)

49

gotthard &P

mechatronic solutions



TURN

APSA Y4 T TA NHIML Joopuews ny Jauejdneg| = oS SuonagssT
ppssagdny G puouoB
e OOTL N¥NL JOOpLEWS 1n23d30U0D) dOOpldews |
AR SHBIIT3}3 WS - 00TL NUNL 100pYEws nadssuon| | -

I:smal'ttlnnr

11.5 Modele concepteur - schéma électrique

smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

103uRS Y1 “F'3 JOPAIP LORON

44 JPREL 3 WILANOL 3P AN
mpey ¥ BT Appusiundasag

= finuiuodsig

=aln.1ias ap ainyaAno,p sdwa]
= 3IniaLuia) ap a3io4

S| R (R s0way
auannuly ‘3°d JpuBuwaIe
YOGS § T BundpyRsieg

) b9

uoung

T = ayod ap siejal 3] 1AMy N
— = 3JN1I3s | BIANO 09RYSNd

33 % nasdnai
SARISEETS

09%gYysnd uojjesyodwa] —
= 09w)Ysnd AIqISUSS
INYNLJooplEWS dijawieled _.

apo7) [ MpEAY-3 eNU0D 1500y
ApoD) f QL4E MR N P 3043607
Nid / 5289 oauEyRag

@l

3alqo,| ins apuewiwod ap xneudis

)
R

I12
B
.

I

|

|

|

I

I

e (O

[

i
)
L
-
£
8

O 158 auoylews / uoinog-19 H

- ON

BRd - u g
[«_.gu.ﬁ__:o

: a|jsuuondo sanul

2UNuNUoISIP
JaAe 3puBLWIWDI 3p xneudis ap sajdwax3

aupoanl
2] Joeleza[ct[s[z]:s L = —t
TOS9ET IO
- - S
UG WNOE | MIF | T ES-Ly [IWA P20 NS
107 TEPITICE W + T
aPSt deehog j4ar _ﬁhb:_x&- M [ ] H
2 o b - D D D > > 2 2 > > > #ynon ON
= o Wwmin & AR Wy bl =R e e . il
P BhRbR pRee mRRERD 02 2RE3Q9 ¥ N
VIR A 2 N R v o H
! E 2 |
¥HO/IN0
It ] = NOG NOO NLUL—Hn LWL NOONZ 2
Jelqo = (o] o] L
P w oz 282 Z2Zx=2 MOSEN 23 MNODD anbuaja aylen
a - "o >0 = +0 7 o= Jane apuewiwoa ap xneudis ap sajdwaxg

s O ISSIULLOY)

;2191905 anb11123|3 eW3YdS - 00TL N¥NL Joopliews Jnaidajuo)

mechatronic solutions

gotthard &P

50



smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

TURN

[smrttlunr

électrique)

4

€ma

de raccordement (sch

ités

11.6 Possi

Ouvre-porte électrique comme maitre

11.6.1 LOCK

XpsAyd 0 TA eWsSOIN3|3 00TL NENLIOOPHEWS UINGPUEYISAINUSE £50T0E

prupssadmy

aag
00TL N¥NL Joopiews
/1 3|inaj aJ}lew awwod anbuyds|e ajod-auAnp ! Y107

SuUDPN|OS JJUOEYISW

@D prounoB

sosuas ) B2 J01331Ep LoNoW
4H Jepes a'd Juawaanous ap INa1IBIaQ
jeped yi g7 appwsBunBanag

ssiil] B9 [QI1U0Y MOWRY [
uapnUI 9 SPUBILITINIL
synyjesps gz Sumippsuiay |||

:E:iw\
Biphal 3p usinog _

sy ||
yams Ady (e
P FinmonEIu _®
apen [ Ape
P03/ Q13Y 3.

i /s saponuoysang | P2

Buiuiea o1ny uonduoj el Jed 3|81 12 212319p Eme:_u_umEB:m:

A =
sog =

« 1enpiApul =
IHOUYIN =
13uyy =
[enpIAIpul =

ainuaano,p sdwa} ‘ainuas

! N¥NL {oopuews saljaweled

uopdniiaju]

3IN3aWIa4 ap 33104
auod ap siejas 3| Janidy
21N113S B| 3IAND 09QYSNy
09RYsNd 21|IGISUaS

INO 2wwod auoydyiews /1g ayanoy

19anu3

Janve
_ aypod-aianQ

2 R Gk (AR A

T-¥%9§INO

WNOE | mMTv | HEE-Lv [Ivh #aT-05)

‘ewynequ|3

PEpIRyRoT mmm

r~
—
o
~N

p-ai- J | ik 1991 1w 595 - D
x s ™ x0T RELAL v_nan,:v_Mun GMNe mn 3 wyreo
SEo|RG0 EES SOSS5,00 EESEETS
=86 .‘muﬂ.n:,. GRL REoB88pS8 GRER8 Suue
111 =9 | 11 [ 11 1]
K] ZRO NOGQ NOGO NLWL-HE VL NONZZ
3 0z 25z 222 2ovw4z 33 22960
m =0 o o YO ¥7 <oz

: suondg

-

!
I
!
I

12lgo,| 1ns apuewwod ap xneudis

auanos apod e .j

uondnuajul 2aae apuewwod ap xneudis ap ajdwax3

(2411w awwo0d anbiaale a110d-aiAnQ : HDO1) NYNL J0opliews anbLijoaje ewayds

51

gotthard &P

mechatronic solutions



TURN

[smal'ttlnnr

Ouvre-porte électrique comme esclave

smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

11.6.2 LOCK

XPSAH4 0 TA BWRUISDAN3|3 00TL NYNL JOOpUIBWS YIngpueyianinuag /SOTOE
prasgssgdmy
e SUDRNDS JUDBYISW
6107 £0°0T OO Hl—l zmju_l 100 Uu{_ BLUS| gP» proupnot 4—
Q\N |jina4 w.)m_Umm SWwoX U_.._U_.huuw_@ MHHDQ.E}SO SN0 + H
R Fuiusea 0Iny uonauoj e Jed 3|34 32 312219p Wwawanbewolne
4H 1EDEs 30 JUSLLISANOL 3P INLIA] & n
=pey ¥i 7 eppuwslundamag ﬁ *+ H
sewny Fa nuos poway |-
AFONUIY I IPURLIWIOIINS | * -
yryeyps g umisusey b h
uoung =
a1 | aunane = uondnuaiu)
A — (¢ 1PNPIAIpUL = 31nuaANo p sdwa) ‘aunuas 12lq0,| Ins spuewwod 3p xneudls
el m «« 1BNpIAIpUY = 2n}aWia) 3p 32104
apu) f sapeay-3 Joiuen ssany JHI¥YIN = aliod ap siejal a| Jannoy
PO/ Qi AR S0P 0] ||
Nid /2 agonuoyIang |2 13¥yy = 2IN1I3S B| 3IANO 09RYsnd
[2NPIAIpUl = 09UsSNd 1|Iqisuas

: N¥NLioopuUews sailaweled

s = _ [
0 | = || =< |
— JAAVET
m auod-a1AnQ
INO 2wwod suoydiiews f1g 3ayanoy
. n ﬂ = | @]
raanuy : suopdg
t] [olezq[t[t]k[1 m._.....u.-ur.un-._..ﬂj _
1999 En_ >
ewynequis WNDE | M T | 4 Ec-2y [OvA #9006 o
_ L10T PrEpIEyROE mamm :
p-51- J | e [qv) 1w @3S - KO
= Klﬁlw.un e o welE ST Xﬁgézum = m_n > > eyvon ._,
Ll i el iRl A R R ol ol ==l i 8 S o o oN
L e e~ el T..l.lmo (== OWUOO._._._xum P t
FSh B9 LRL NESBEPISE FEES Buue ¢ A
111 5] 11 111 L1 1 3]
T Z2FR60 NOO NOG NwuHAa L NOOZZ2 ¥NO/IH0
2 QRz 2zxz BXz 2004z 33 22000
m -0 >0 -0 +0 %1 oZg anbuioa)a apod-aunno Jane apuewWwod 3p xneudis ap ajdwax]

(aAe)asa awwod anbi133]3 3340d-34ANQ : HDOT) NHNL J00pHEWS anbii1d3|9 BWIYIS

mechatronic solutions

gotthard &P

52




Mﬂgﬁulﬁ.ﬁbx.m_uwr_:ﬁm. nequin ewsayasenys|3 00TL NENL ._DDUH._mF_m\:u:nﬂr_m-twma:r_wmlhmoﬁcm

SuopNios Djuoneyosw

O0TL NYNL JOOpHEewWS galjueln | ap» Proumes

(@) auoydiajul 3aAe anbii}da|3 8140d-3JAN0,| 3P JUSLIBPIOIIRY | UOISIBAUO)

smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

de I'ouvre-porte électrique avec interphone (DC)

ion

Convers

TURN

I}mrttlunr

11.6.3 LOCK

Bmcﬂz_.m..uﬁ.uv.un:u:n.}

PN sy dobobdtupogbassic MW
sepey y1 @2 iapauwsIundamag

P e R ——

asapnui ¥'d spuewibodaEy ||(~ 7

s gz fumpyasuiey |l |

uonng (—
-]
mseL = o
s Ay
P ® nadnuaiy 7
SRPSRIS
3P0/ 13pRaY-3 1|0NU3 S5ANY [
307 / Q1Y 23T 53228 p RUOY
Nid / 42691 3|DAUOREIANZ

e

Suluiear-oiny,| Jed 31snle 18 nuuodaJ Juswanbewolne 1sa .

¢ IPNPIAIPUL = 2IN13WLIB) 3p 32404
JHONYW =  ouod ap sie[al 3] JBARdY

[anpiAlpul = 0973Yysnd uonesyodwa]
[anpialpul = 09RYsnd 3Mjiqisuas

13HYY = uondniiajul
ST'0 = @ainuaAno,p sdwaj ‘ainiiasg

13V = 2in.ias g| aJIANO 09Ysngd

IN¥NL JoopUELWS saijaweled

INO 159 auoyyews / uonog-1g

N

: uonnguyuo)

JAAPZ
anbuaje aylen

] JoJezr[r k]
sssing L

‘euLyneqUs3 WN 0E MI¥ | ZHELY D m 9Z-06|

107 _umnk.;*voﬁ.l.s;

aP9h Gpphoe D43y | donhooc v | Yrgmfpess -

B3 3K 3K 3K KU K M X 3K 3 R K XX eyien

M Aeh WWhWwWghhe BREBH -

mj.ﬂﬂ H%% nnmm%um% %‘wﬂ%‘mmxcs
T NOG NOO NLLHO L NOOZ2Z2
3 2xz 2xz 20v4z 335 22000

a >0 o +0 F17 o<

[T___-__-_________-___T\E

JAAVZ-ZT/OVAZT-9
apod-alanQ

JOAPZ-ZT/OVAZT-9

suoydiaju|

gk
=l

NYNL J00plIBLIS IBAE

anbuaja aydeg

Janre-et
IVAZT-9

S ——© )

anbulaja aydey

JAARZ-ZT/OVAZT-9
ayod-aianQ

JAAYZ-ZT/IVAZT-9

auoydiaju|

=
d |

NYML Joopuews sues

anbual3 ayse9

(>@) @uoydiajul 29Ae anb14329|9 9310d-24AN0,| P JUBWIDPIOIIRY : UOISIDAUO)

53

mechatronic solutions

gotthard &P



Xpsa'd4 T'TA 2L2UUOS NEQWIN BWSYISOINB[3 00TL NHML J00pUEBWS YInqpueysazinuag /SOTOE

TURN

pruypssydny
a3y

auopNos DjuoneyoDaW

6102'%0°Z2 OOH|—| ijn_l LOOUHLWEW Dw_.hu.cmt_—)._n_l QP proummeB

€/z nejg ("10d a1q1| "5q) auoydiajui e anbu}da|a a0d-2JAN0,| 3P JUSWIPIOIIRY : UOISIIAUOT)

[smal'ttlnnr

Conversion de l'ouvre-porte électrique avec interphone (DC,

libre de potentiel)

smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

11.6.4 LOCK

Josuas ¥ Fa 1050939p woow
4H 7epe) ‘°d JUIWANN0W P INAPAIQ
sepey 1 g2 eppwsiuniamag

hE_‘_.n.o.Ez:oususz.u_
asanUY 9°d SPURLILOIII | _, )
Jymapeyas g2 Bungpyasusay — ——

uonng [——
243001 3p ucInog
sy || T

YIS Ay

RSeS| |

AP0D / JApEIN-T CIUCI SR [
3po) / Ql4y snana

ep agauoy |4
Nid / 42537 moauoysiuang || 2

Suiusea-oiny,| Jed 33snle 3@ nuuodal Juawsanbiewolne 3sa i

13YYV =
ST'0=
 [I2NPIAIpUL =
JHOHYIN =
138y =
|anpialpul =
[2npIApul =

!NYNL Joopuews saljaweled

uondnuiayu|

ainuaano,p sdwaj ‘ainuias
2UN1BWIR) 3p 32104

auod ap siejal 3] JaAndY
24N412s B] 2JIAN0 0DRYSNd
09wysnd uonesuodwa)
09Ysnd 21|iqisuas

O

DOE ©

J

MO 352 auoyyews / uoynog-19

: uopnquIuoy

L — |

teuwuynequy3

o

b

i

29Xy
£8L'SX
=3
ST'HX

=

TTEX”

}3

CUEXS

Xt
2

'SO'TX

20dd
1ON [—TZ'9X
A [0
AND [—61°9X
AT
WO [HHL15X
QAND —9T°SX
AT

MO [—¥T'vX
AND [—ET'bX
AVT

QIS

SIS [—~OT'€X;
+1S1 [—60EX

AND [=t0"TX
WOD —E0'TX
ON
ON [—T0

+44S
-44S
APZ

|
val

-1-F1! JAAVZ-ZT/IVATT-8
anlawsuensy

[z
_\ JaAvZ
anbuya)e ayoen
! (1]
®
»
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
|
|
|
I
I
I
|
|
= JAAVZ-ZT/IVATT-9

auod-aiang

— JAAYZ-ZT/IVAZI-9

auoydiaiy|

45
=l

NHMNL JoOpLIBWS J3AE
anbuida@ ayden

[

J0AFZ-TT
IVAZI-9
anbudse sydeg

A/

N2

JAAVT-ZT/OVAZT-9
auod-aiang

JAAVZ-ZT/IVAZI-9

auoydiaju|

NYML JOOpUEWS SUes
anbu1a|a ayoeo

|[onuajod a.qi| ‘@) auoydiajui 29Ae anb14129]9 80d-24AN0,| P JUBWBPIOIJRY : UOISIDAUO)

mechatronic solutions

gotthard &P

54



XPsA'd4 1" TA 2LSUUDS NEQUI BWSYISOINS|T 00T NYNL JOopUBWS Yonqpueylazinuag /SOTOE

prugpssagdny

mmag
wewe| 00TL NYNL JOOPLIRWS gaLlueln]
£/€ 1e|g (D) auoydiaiul 2aAe anbuyda|? ayod-31AN0,| 3P JUSWBPI0IIRY : UOISIDAUDD

SUORNIOE S|UCHABLOBW

P proupot

4H Jepes 3'd WWIWRANGW 3D IN3YEI30

JosuUIt Wi k) JopEp vonom
Jepey b 92 sappusiunBamag

duiuieat-oiny,| Jed 23snle 32 nuuodas Juswanbiewoyne 189,

1] % |00UCO SOWRY (=
A "5 SpUBILIOIFRL
jeyrs g 2 BungjyTsuiey

1344V =

wonng

ST'0 = @Jnuaano,p sdwa) ‘@inuias

uondnuaiuj

55

smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

de I'ouvre-porte électrique avec interphone (AC)

ion

Convers

TURN

I:smrttlunr

11.6.5 LOCK

SRRy D . ll2npiAlpu = alnjaw.ay ap 32104

= JHDHVIN = ay10d ap siejaJ 3| J9ANRY

p———. @ 13¥YY = 24nuas | 3IANO 0DBYSNg

Ravemermies L2 |anpIAlpul = 09wgYysnd uonesuodwa]

o3 g ks Sk it [@npinpul = 09%YsNd 21|iqIsuas

i

NId / 4337 (o AuORsTIIN

B 3]

INY¥NL 100pliells saljaweled

_ _\ JVAZT-9 IVAZI-9
anbuyaja ayren anbuyaja ayzen
[ [
el i = (] _ n
! I Ik | S
1 | | | I |
| | \ | | I |
" _ | | I |
| _ ol _ A0k
| | “ " | i |
| I \ H i l
1 | H H | [ |
| | H H I [
1 | | H | I |
1 1 | | I [
1 | | | | I [
1 i \ \ I 1
1 | | | | I [
1 | | \ I l
! i i | I |
L% bl s ) [ 1 | W "
| 1
3 A ARk _ VL
: uopNqLIU) L LE)
\ F IVAZT9 _ “H- IVATI-9
\. L apod-aianQ | L ayod-aiang
i — ¥ ¥
T O IVAZT-9 | IVAZT-9
vosssiNg L |
. wNoE | mir [meder o § 9208 auoydiaju| auoydisiu|
.NEL_._.:MH_E_W =0 _
2107 ._u.nPE*u-,:;.s _
| aP9  apphoe sy |edonbood :n | tgpmges-o @ @
IR T - L At )
SRRGHG FEE WHWEWpR RN BREESE 0 I
NER BYS GED unmwmumw ERE S Biue |
1 1 ==F1] 1 11 [ | |
T ZRO0 NOGO NOGQ NLUu—-HA VWL NOOZZ
3 0ORz 2zz 2zz 2004z 33 22000 |
8 - "0 >0 lw) + 0 + 1 oZg NYNL Jo0plIEWS J8AE NYMNL JooplLIewWwsS sues

anbujlzi? ayeo

(Ov) @2uoydaiayui 29ne anb1a329|2 9310d-24AN0,| DP JUBWDPIOIIEY : UOISIDAUO)D)

anbyiydaja ayden

mechatronic solutions

gotthard &P



TURN

| smartdoor

smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

esence

7

: Détecteur de pr

11.6.6 SIS/SIO

XpsA S 0'TA BWaYISaNyal3 00T NuNL J00pLBWS Yangpueyiannuag (SOTOE

stz coor OOTL NYNL J00pliews
¥/v 2nad @ouasaad ap JnNe12213p : 0I15/51S

EUORMOE J|Uoseyaaw

P proupos

sosus gl 2 sperep vonow
4 sepE] 3 WAUANNOUI 2 SMEPEIR0
repey ¥l T IeppusiunSaved

) T 00U WY [
ALY 9 SPURLLICTNEL
e E
wunNg
ayANCT Bp UENOg
sasey || T

s A3y [~
s mmnman (|

syeypspenes || e |

Apo) | pEay-3 ouiuET SRy
3P f DIgE NI 90 AFALOY || 1L
Nid / 153 ayonueysiang || S

Sujusea 0Ny uonouoy el sed 3|81 13 @

1212p juawsanbnewoine I

[enpinpul =
r %00T-06 =
¢ JHOHYIN =
« JHIUYIN =

! NYNL JoopuEwWS SaljBweled

aA119e asuessind aula|d 2pon
0IS “4nw un,p asuasaud g| Ja1jn320,p 31dede)

33NIIE SIS
23An2e OIS

a

| &
oF

)

W) —

INO 2wwod suoydyiews /| g syono)

"

1aanuy

|4 "
1 W\.ﬂq
|

I% W .
=]

WO
_ N .
SSIIM _HTS_OU
139 |
—
- NV HE Janveel
T
2] JoJeza[sJrJz]:
105941 NIO
whoE | mTr [ 2H E3p [Jva paT-08
‘e nequif
LTOZ Y eperyiod mmm
p.si- eh0E : gk () nimd s - 0
Kvmlmwl\FXXIX s ST RNE L, M3 Xu_nmnunu-nqﬁ.au
MR R W Wk N
REE BU& GEL REE88p3R REER S
I G 1 11 |
b ZZEAD NOO NQQO NLubh-Hp LWL NOOZZ
2 0oRz 2Zzz 27z 20vW4Yz 33 22000
m 39<0 <ro o ¥o %7 o=z

1531
auasuababpueg
SINdNI
“SDONNN440¥3IaIIM
a@spueg
SINdWI-dOLS

DNNDHOSHIANOHLS

!
I
) I
I

1=lgo,| ins apuewwod ap xneudis

L I

+
S
. !
oo G
+ EJ

151 lessa,p [eudis

(92uasaad ap 4n3319213p : OIS/SIS) NYNL J00pHews anbld3IR eWIYIS

gotthard &P

56

mechatronic solutions



smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation

artdoor

[~

XPSA Y4 0 TA BwayIsonya|d 0011 NMML JOOpLEWS Yongpueyiannuag (SOTOE

SUOINIOE SIUoABYISLW

ST0Z°E00T OOH-: ZmDF LOOU“_LWEW
¥/€ 311nad 3 B Ina3dnuaiul: A3)

&P puounoB

Interrupteur a clé

11.6.7 KEY

gsﬁdﬂmicu@s
E.GE.«EEEQ@EE,SES
mpey 4 B epRwsSundanag

&

wanng =
pnoy ap ucInog \_

sapsey || T

Jawsin) B9 UL TOWRY
FUHNGINY ' IFPUTURLEIHAL
Jynypg FT Runyyasiway

s ARy T
oo
._»__n_.us\.n:_in.

ape) | sepeay-3 qRaues sse0y [T

2007 [ QY a0a 33008, MOONGY |11
Nid / $a597 Ayeaueymmng || 2+

Buiusea oyny uonouoy ef sed 3|51 33 219833p Juawanbnewone

[anpinpul =
[2npiAIpul =

A3 uonespodwa)
A3M auaAno uorysod ua jauue,p sdway
! NYNl loopilews saijaweled

:agnu3

MO 3wwod auoydyiews /] g ayano]

T

[ofeza[1JrtJz]t
1-05981 NIO
WNDE | MIr | IH ES-Zb [WA ¥ST-06

tewynequI3
h LTIOZ Y ERIRY IR Ao
D51~ J w..cf L (w1 1w peas - 1o
o™ o aROELL v_nnWS GMNE u_n mn = u_._nus..nu
e AhA WHWWWgUL MRS
Bob bR BhBR2,99 OWOODS
BS§ GFF RESPReIR BRGR fuo
]
T NQGO NOG NLUuHO LWL NOOZZ
m 2Zzz 27z oYz 33 £=200n0
a >0 o +0 ¥ o

!
‘ !
I
I

12lgo,| Jns apuewwWwod ap xneudis

AN 2N uonisod ua jaue p sdwa )=y
A3N uopesuodwa =Ty

Pegsty i sgr=h |

[ Y
D
1]

AN J8AR apuewwod ap xneud|s Z a|dwax3

leg=ty i sgr=n

— =
T

AN

AdY 28Ae apuewwod ap xneud|s T ajdwaxy

(212 e anardnuialul : A3)) N¥NL J00pHewsS anbli1ds|9 ewayds

57

mechatronic solutions

gotthard &P



TURN
smartdoor TURN T100 | Manuel d'utilisation l:smal'tdnﬂl'

11.7 Fonction Auto Learning

58

réglage de la position de |z parte
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power OFF
(1] position FERMEE
power ON

CISEAUX
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Si la force du ressort n'a pas besoin d'étre réajustée,
ces étapes peuvent étre effectudées rapidement en
maintenant la porte fermée et |'arbre d'entrainement
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réglage la position de verrouillage correcte,
dure 1 a 2 minutes
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le vantail de porte s'ouvre et se ferme,
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